
。 一 二 夕 。

矿 二 。犷
,

⋯
,

嵘 ‘ 〔 成为记忆向量
,

即满足下列基本约束

平衡态约束
。

一
。

渐近稳定性约束 矿 是 式的一个渐近稳定的平衡态
,

有关吸引域和指

数收敛速度的一些概念可参见文献 【
。

设矩阵 。 、 。 、 。 双 ,另 。 , 一 人, 凡 。
、 。 ,

其中 百‘ 是 符号
,

当

‘二 时取
,

且当 ‘护 时取 。
,

, 二
, ,

⋯
,

司
,

最近我们 得到了当 矿 是一个

主对角元全为负的广义严格行对角占优阵时的有关估计结果
,

本文将在列对角占优阵情
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工

,月」

刀
上

一
,石 艺 双 石
封

艺月一

艺艺 双
, , 卜

玄二

其中
。 二 ,

垒九 , 一石
, 一 , , , 。二一 外 。丁一场

。二 , ,

二 , ,

⋯
,

现假定
‘

是一个主对角元全为负的严格列对角占优阵
,

即 风 矿
,

它等

价于成立下列不等式

介蜘引 艺 几习叨 称 , 一 ‘
,

“
,

一 、

戴



期 梁学斌等 连续反懊联想记忆的吸引城和指数收教速度的估计及其应用

一‘二 , 一

一 ⋯客
。卜‘一 一

即从 ‘ 矿 中任一点 。。 出发的神经网络轨道 坳 满足

、 坳 。巾 ,

对所有 全

另外
, 。。 满足下列不等式

一 , 、卜 杜⋯ 瓮
”“ ”,、一 ,,二 ‘一 ,‘ ,

,

对所有甸 〔 。 。 和 全

其中 占 是使得不等式 式成立的最大可能取值
, ” 川到

,

而 是从
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兰 一刀
, 〔 。

成立的最大可能取值
,

则 矿 是神经网络 式的一个局部指数渐近稳定的平衡态
, 。矿

是 矿 的吸引域的一个不变子集
,

且定理 中定义的神经网络轨道 可七坳 仍满足不等式

式
。

连 续 反馈 联想 记 忆 的评 价 和 综 合

设事先给定 个记忆模式
,

分别对应于 砂
,

护
,

⋯
,

了 〔 ” 。

综合的 目的是设计神经网

络 式的参数矩阵
, ,

和
,

以及神经元输出函数向量 司
,

使得 砂
, ,

⋯
,

动

都是它的记忆向量
,

求解关于 砂
, ,

⋯
,

叼 的平衡态方程组 式而得到
,

和

的解集的讨论可参见文献
。

采用下列启发性方法来综合有效的连续联想记忆网络
。



期 梁学斌等 连续反馈联想记忆的吸引域和指数收敛速度的估计及其应用

第 步 选取电容参数矩阵 的初始值
,

例如取为 。 阶单位阵

实

角占优阵与列对角占优阵下的估计结果是互不包含的
。

设 二 ,

乃 二
,

犷
,

丫 尤别表示 了
, ,

的吸引域的大小和

指数收敛速度
,

利用定理
,

得到表 所示结果
。

表
占

一‘

刀
￡

占‘

一 ￡

刀
‘

其中 ￡是在
,

中任意取定的一个正数
。
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