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标识别印章 并根据军用目标 般为刚性目标的特点 用印章的位移估计来估计目标的位移

基于目标识别印章的研究
,

本文研究
“

牵引式
”

可视数字跟踪系统
,

该系统对 目标的跟踪状态

可自动随着跟踪条件的变化而变化
,

并自适应地改变系统跟踪方式
,

实现智能型的目标跟踪
。
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图像 目标识别跟踪

基于以上模型
,

我们建立了智能型牵引式可视数字跟踪系统
,

见图

, ,

一
令

跟踪指令

。

目目目目目目目目目目目目目目目目目目目目目标运动参数测
··

数数字跟踪窗窗窗 目标识别印章提取取取取取取取取取取取取取
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状态和参数箱出出
自自学习 目标识别模型型型型型型型型型型型型

状态和估计参数抽出出

目目标运动参数顶测估计计

图 牵引式可视图像目标识别跟踪系统
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目标识别印章提取
目标识别印章提取采用由粗到细逐步求精的搜索方法如图 印章的初始中心位置尸 哟

△全

斗月与斗丫 匹配
,

根据最小平均绝对误差准则提取出最可能印章及其中心位置
·

然后以最

可能印章中心位置为基准进行第二步搜索提取出更精确的最可能印章的中心位置
,

依次进行
,

直到 △ 二 时 当某一搜索步长下提取的最可能印章的匹配误差为零为止或搜索结束 △ 二

时
,

所提取的印章就为当前帧的图像目标识别印章
系统初始跟踪时

,

图像目标识别印章喋 由初始化处理完成
,

构造弓路要在目标没有远
离由模拟跟踪系统给定的初始位置之前完成

,

因而是困难的
,

也是十分重要的
,

值得深入研究

目标运动特征参数测

取得图像目标认别印章后
,

得当前帧图像目标的运动特征参数

、

、
尹、曰,了、

、

‘
,

黯
一

金黝
一

冰二朴
黯

一

冰二封 沈胃二状二幼
图像目标识别

用图像目标识别印章及其运动特征识别目标 特别是在发生异常情况 —光照瞬间急剧变
化或干扰物短暂阻塞目标造成目标丢失的极其不利的条件下对目标进行识别

。

识别方法如下
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得出 仅用线性预测器有利于跟上高速运动的目标 仅用平方预测器有利用跟上曲线

运动的目标 两者的联合预测器提高了预测的适应性
。

通过对目标的预测
,

当异常情况发生时
,

本系统输出对目标的预测特征参数值
,

不更新图像
目标识别印章

,

并以异常情况发生前的图像目标识别印章和预测为基础
,

记忆跟踪图像目标
。

记忆时间不能过长
,

否则
,

积累的预测误将导致干扰过后不能取得正确的被跟踪图像 目标的识

别印章
。

通过选择合适的记忆帧时和适当的搜索范围
,

利用预测和记忆就可在干扰过后取得被

跟踪图像目标的识别印章
,

之后转入正常跟踪状态
,

继续进行跟踪
。

实
一

验结果和讨论

上面研究的方法对两类实际目标进行识别跟踪实验
。

图像目标识别印章的大小 二
,

搜索步长的初始值 △。 二
,

递减变化式 △‘二 △。 ‘ 乞
, , ,

最大搜索范围 前后

左右 兰 个像素
,

判决门限
,

几
。

图 是对天空中飞行的飞机的跟踪实验 其中目

标短暂阻塞是为人遮挡摄像机造成的
,

实验数据见表 图 是对地面上作曲线运动的人腿

的跟踪实验
,

实验数据见表
。
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图 对地面人腿的跟踪

表 对空中飞机的跟实验数据

图图

‘

无

表 对地面人腿的跟踪实验数据

图图

,

凡

实验表明本文研究的是一种性能优良的目标识别跟踪技术
。

对陆 海
、

空不同复杂程度的

背景的自然背景
,

目标瞬间丢失的异常情况
,

不同的运动轨迹的目标都能进行准确的识别跟踪
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