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期 张永军等 特征值平移超分拚率算法

,

迭代 次 迭代 次

计 算 机 模 拟

文献 川 给出了逆幂迭代算法的计算机模拟结果
,

指出大约经 、 次迭代
,

逆幂迭代就

能收敛到最小特征向量
。

本文计算了特征值平移幂迭代算法 的结果
,

大约经 、 次迭代后就

能收敛到最小特征 向量
。

夭线采用 元线阵
,

阵元间间隔半波长 林
,

目标为不相关的两 目

标
。

图 给出了 次迭代后
,

特征值平移幂迭代算法的方 向图
。

由图可知此时方向图虽然能够

分辨两 目标
,

但是峰值未能准确地反映 目标的位置
。

图 给出了 次迭代后的结果
,

此时峰值

能够准确地反映 目标的位置
。
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