
所以计算效率很高

移位 相 关法及 其改进

移位相关法最早由 于 年提出 它利用多普勒信号 自身的相关特性
,

以很高

的效率估算多普勒调频率 九
,

下面是一个多普勒信号

却 二九 一 亡 , 一 。 三 三

场 和 、 是这样 的信号
,

它们的谱分别是信号谱的右半部分和左半部分 在时域
,

场 和

凡 近似等于信号的前半部分和后半部分 它们的相关为

一 场 。

凡 一 二 一 【二 一 」
,

三 一 。 三

二九
, 一 。 一 一 。 二 , 一 。 ,

三 一 。
三

尽
一

收到
,

定稿



条件下才可能有效

本文提出另外一种解决办法 它基于 俪 。 凡。。 和 凡俪 。 。 的相关特性

、、,、气

‘。 凡 二

二 占 。 ‘ 沪。 一 沪‘

。一 。 三 兰

二 , 占 。 。 沪。 一 沪。

。一 。

三忿

【二
, 占 。 沪。一 沪

, 标 亡‘ 一 。 占一 。 一 ‘

二九
, 。一 。 占一

十 ‘ 一

二几
‘ 一 亡。 占一 一 。 。一 亡

二九

三 ‘ 一

‘ 一 。 占一

过 二 ‘ 一 。 占一 。一 。

二 。 一 。 占一

凡 。

。 一 三亡三 。 一 。
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模拟 结果

图 是一个有六个点 目标 的模拟信号
,

图 是加入的误差相位
,

它 由三次和四次相位误差

构成 这样选择相位误差是因为三次和 四 次相位误差将分别导致非对称性和对称性的畸变
,

具

有一定代表性
。

图 是用地图移位法进行聚焦后的信号 图 是采用原有 的移位相关法聚焦的

图象
。

图 采用改进后的移位相关法
,

它分别计算了全孔径的调频率 , 和左右两个子孔径的

调频率 关
,

和 弄
,

先用 , 一 关
,

和 ,
, 一 弄

,

对左右两个子孔径进行补偿
,

然后根据 , 击

产生匹配滤波器进行成象
。

移位相关法 由于不需要先成象
,

所以与地 图移位法相 比
,

提高了计

算效率 图 采用 的改进移位相关法
,

其运算量只有图 采用 的地图移位法的

结 论

本文 分析了移位相关法的实质 确定了一些参数要求 对峰值位置 占的确定提出了改进方

将移位相关法进一步深化
,

获得了更好的聚焦效果

移位相关法的实质是通过分析回波数据
,

获得它的多普勒调频率 九
, ,

产生最佳匹配滤波

对回波信号进行压缩 移位相关法虽然无法达到如 那样的算法 的精度
,

但它不需要
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图 原 算法聚焦图象 图 改进的 算法聚焦图象

对距离向压缩的信号进行成象来估计 九
,

这个特点使移位相关法有很高的计算效率
,

并且更

少地依赖星历数据 尤其在实时成象中
,

移位相关法不失为一种很好的算法
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