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用 的最大优点是可以灵活地改变预滤波比 同时 芯片内部 位浮点
运算精度比原来分离器件的 位定点运算精度将会大大提高

,

满足了
一

实用系统对不同

分辨率成像的要求
。

预处理器的输人输出技术指标
输入数据速率 时钟频率 二 输入脉冲重复频率 三 距离向的

采样点数 个点 预滤波比 凡 二 输出脉冲重复频率 三 价
。

预处理器的功能和原理
预处理器接收来自 缓存的数据

,

经过预滤波运算后
,

输出给转置存储器
,

之

后送入方位处理器进行处理
,

得到雷达图像
。

预处理器的主要功能有以下两个方面
由于方位处理所需的多普勒带宽大大小于雷达回波的多普勒带宽

,

预滤波器有效地去除

了多余的多普勒带宽
。

在不影响成像质量的前提下
,

降低进入方位处理器和 的数据量和数据率
,

以减少

方位处理的运算速率要求和 的存储容量
。

一

改造实用系统要求预滤波器以 、 的预滤波比对输入信号进行处理和重采样
,

把输入多普勒带宽压缩到方位处理所需的范围
。

与一般的滤波器结构有所不同
,

预处理是沿方位向对数据进行滤波处理的
。

由于
回波数据是沿距离向输入给预滤波

,

而我们需要沿方位向进行滤波处理
,

因此需要输入若干条
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图 预处理器的硬件实现框图
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期 吴淑梅 用 实现机载
一

实用系统的预处理

图 中 七的 用来存放预滤波的程序和滤波器系数
,

当开机上电复位时
,

程序
自动加载至 中开始运行

。

输 入数据缓栩
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图 数据在 内存空间分配示意图
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