
外一些电路将不再适用 除此之外
,

在这个算法中还存在着冗余开销 所以
,

算法是没有实际用途的

在本文中
,

我们解释了控制率的概率分布特性
,

消除了故障测试率的随机误差 观察

率是在其计算过程中被确定的
,

并且冗余计算时间和空间被消除了 在这个方法中
,

电路

是用
“
与

”
门

, “
或

”

门
, “
与非

”
门

, “
或非

”
门和

“
非

”

门来描述的
,

并且只考虑固定型故障
。

控制率的无偏估计

在计算控制率之前
,

我们先给出下面的定义
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分布 对于 电路的时序部分 ,

按照文献〔
,

我们可得
,

出现在其它节点的随机信号仍然

是服从正态分布的

既然出现在电路中所有节点的随机信号是服从正态分布的
,

那么这些信号值的算术

平均 控制率 的概率分布也为正态分布

假设已经模拟了 个矢量 我们把这 个矢量分成 组
,

每组有 , 个矢

量囚 这样
,

各组所获得的控制率将是独立的 因此
,

控制率的平均值 牙为
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夺
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式中
, 二‘表示第 《 攫 组矢量所获得的控制率 那么

,

当 趋向于无穷大时
,

牙 收敛于其数学期望
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线 的概率 这是在给定线 的值为 的情况下 敏化一条从线 到原始输出通路的

概率

对于观察率的计算
,

首先要把所有原始输出线的 一和 一观察率都设置成

对于电路中其它线的观察率能通过使用从门的输出到输人的回溯

过程来求得 这个过程在文献〔 中已经描述
,

此

处不再赘述 一个专门的过程可用来处理反馈结

点 本文只考虑如图 中扇出到 三 个 支 路
,

乡

和 交的线 的观察率

我们将分析线 的 一观察率 类似 的 分 析

也适合
一观察率

由于文献 〔 中使用了回溯的方法来获得观



图

多 吕 魂 吞 怪 冬 坦
一

玉

含 个门的组合电路的故障覆盖 图 今 含 个触发器的时序电路的故障覆盖

对一些实际 电路
,

通过用本文提出的方法
,

在微型计算机
一

上计算
,

获得了故
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