
比
,

它具有运算速度快
、

节省存储空间等优点 本文考虑到对于标准 小室
,

由于场

结构的对称分布
,

可以取其 邝 为研究对象 对计算中出现的一些问题
,

如磁边界条件的

处 理 问题提出了 自己的建议和有效的处理方法 本文的第 节是采用不均匀划分的三

维 法计算小室的谐振频率
,

文献饰一 分别对 法进行了研究 本文考虑到

小室的边缘和拐角处高频量多
,

场量变化较快
,

均匀划分精度不够容易丢失一些信息
,

因

此采用不均匀划分的方法
,

以求得既节省计算资源又可减少粗糙误差
,

得到更精确的结

果 本文的最后部分将两种方法进行了比较
,

并给出了自己的见解

用
一
法计算大的 小室内部的谐振频率

小 室的对称性分析 本文所有的计算结果都是以大的 小 室

一 一 收到
, , 一 一 定稿
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想电壁边界条件 可直接令边界上的切

向电场和法向磁场为零 但对于磁壁
,

就

不能简单的赋值 根据差分迭代公式图
,

每一时刻的电场分量是由前半时刻的周

围磁场值决定的
,

而每一时刻的磁场分

量是由前半时刻的周围电场值决 定 的

对于边界面上的场量来说
,

由于边界外

侧的电场值和磁场值不存在
,

所以边界

面上的场量不能直接应用迭代算式进行

计算 我们知道 理想磁壁上的切向电场

和法向磁场应在最大位置 且变化最平
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图 三维
一

法划分单元上的场量分布
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在
一
的实际计算中

,

有两种主要误差 粗糙误差和截断误差 我 们 采 用

窗减小截断误差
,

用线性外推法减小粗糙误差以得到较精确的结果

用三维不均匀划分 协 法计算小室内部的谐振频率

不均匀划分 法的基本原理 法的基本原理是用空间分布的网络
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务

结论

使用
一

将 小室的谐振频率划分为 类来计算
,

节省了计算量和存储

空间
,

且很容易判断任意谐振频率的所属模式 文中
,

对于实验测得的 这个

谐振点究竟归于 还是 , 。 尚有疑问
,

由本文的计算结果可知 。一 , 一 , , 一 ,

表
一

法计算结果同 测试数据的比较
一

二巫止一〕一竺生 竺竺二
一二坠 一。
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